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Losung zu Octopus A1

Wiederhole unendlich oft
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Motor Port [Z35] an Tempo %

Wiederhole unendlich oft
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Wiederhole unendlich oft

Fahre Tempo % G 177 |
Wiederhole unendlich oft

+ & Warte bis [} Abstand cm Ultraschallsensor + ||z q:l

Stoppe
Wichtig: zweite unendlich-Schleife, damit standig

gepruft wird, ob der Abstand unterschritten wird!
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Strecke cm
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