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Calliope - Sensoren, Anschlusse und Pinbelegungen
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Uber die Grove-Stecker kénnen zuséatzliche externe Sensoren oder Aktoren
an den Calliope mini angeschlossen werden.
Uber den Micro USB wird der Calliope an den Computer angeschlossen und
bezieht damit auch die Stromversorgung. Vom Computer abgehangt, ist eine
Batterie notwendig.
Weitere Informationen
Datenblatt und Pinbelegung: Ubersicht tiber die Sensoren:
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Touch Pins - Pin PO bis P3

Uber die herausgefiihrten Pins PO, P1, P2 und P3 ist es mdglich, Signale an den
Microprozessor zu Ubermitteln. Sie entsprechen auch den Anschltssen CO - C3 und kénnen
entweder als digitale Eingange und digitale Ausgange oder aber auch als analoge Ein- und
Ausgange benuUtzt werden. Es ist aber jeweils nur einer der 4 Betriebsmodi fur einen Pin
moglich, der in Open Roberta bei der Roboterkonfiguration ausgewahlt werden muss.
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Mit dem Calliope kénnen insgesamt 19 Pins programmiert werden. Es ist allerdings
schwierig Kabel direkt einzustecken. Dazu sollte eine Buchsenleiste eingelotet oder
zumindest verkantet werden, damit eine sichere Verbindung gewahrleitet ist. Siehe unten
bei den Anschlissen fur die Motoren, in dem eine Zugspannung die Buchsenleiste fixiert.

Motoranschlulsse

In der Mitte des Boards befinden sich die Anschlusse
far 2 Gleichstrom-Motoren. Da der Calliope nur 3,3V
Betriebsspannung hat, ist es notwendig den Motoren
eine zusatzliche Versorgungsspannung von +9 V in
Form einer Batterie zur Verflgung zu stellen.

Grove Stecker

Der Grove Stecker A0 hat die AnschlUsse fur einen 12C Bus mit den Signalen SDA und SCL.
Damit kdnnen Daten an Aktoren Ubertragen und von Sensoren Daten empfangen werden.
Grove A1 besitzt einen seriellen UART Bus mit den Signalen RX und TX.

Probleme kénnen entstehen, wenn Grove-Aktoren eine grof3ere Spannung als 3,3V
bendtigen.
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