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Calliope Mini und micro:bit
Sensordaten auslesen und
weiterverarbeiten.

[}
®
3
®
%
3
@
)
=
=S
©

1. Programm

Um Sensoren durch die serielle Schnittstelle auslesen zu kénnen,
muss dem Calliope/micro:bit auch ein Befehl gegeben werden, dass
diese Daten auf dem seriellen Monitor ausgegeben werden sollen.

Wwiederhole unendlich oft wiederhole unendlich oft

U gib % Lichtsensor

gib ° Kreiselsensor

Lichtsensor Kreiselsensor - Calliope

Naturlich auch in anderen Editoren - zB makecode mdglich.

2. unterschiedliche Zugange zum seriellen Monitor

Open Roberta Connector =

l Datei | Micro:bit/Calliope mini| Info @ Uber den Open Roberta
Serial Monitor
Connector

Gefundener Roboter: } -
P Micro:bit/Calliope mini -
b= Dazu muss dieser, wie im Open
2 _ Roberta Wiki angegeben,
2 — installiert sein.
23 —

23 | ]
23

23 1

23

23 i :
23

53 Du kannst jetzt deine Programme an
53 den Roboter schicken. Vergiss nicht
53 das USB Kabel wieder einzustecken,
53 wenn dein Programm ausgefuhrt
53 wurde.
ég Scannen
%g O Anderen Server verwenden
23 ( )
23 — = . - .
23 = *(/)- richtige Baud-Rate wahlen.
Calliope Mini und micro:bit
- arbeiten mit einer Baud-Rate
richtige Baud-Rate wahlen! von
115200
g J
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https://jira.iais.fraunhofer.de/wiki/display/ORInfo/Open+Roberta+Connector
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(@ Mit dem seriellen Monitor der Arduino IDE. Wie man sieht muss der

Board-Typ nicht korrekt sein, jedoch der USB-Port.

Neben dem Monitor kann auch der Plotter verwendet werden.

serieller Monitor
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1152008300 v

serieller Plotter

sketch_nov01a | Arduino 1.8.15
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StrgeUmschalta!
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WIFITO1 / WIFININA Firmware Updater

Port:"/dev/ttyACMO (BBC microibit V2)*

ationen holen

X): Daten-Export

Leider kdnnen beide seriellen Anzeigesysteme die Daten nicht

exportieren.

3. Daten-Export mit CoolTerm

CoolTerm

€ macOS (Universal)
O Win
£ Linux
& Raspberry Pi
[i5) Screenshot
1] Info

CoolTerm liegt fur alle
Systeme vor.

[=] 50 =]
T
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(3@ Auch hier missen Port un

d Baud-Rate

stimmen, dann werden die Daten in
einem eigenen Monitor sichtbar.

Untitled_0 *

rie  coe [EEMIEIRY wocros view Femate window el

Jdev/ttyACMO /115200 8-N-1
Connected 00:02:09, 836,/ 0 bytes

; Strg+
D New| T Disconnect SUOTK ) picconnect M Clear ata ~
s = Connection Options (Untitled_0)

- #% Options.. Strg+1

ig 5 Reset Port TS serial Port Options

19 5§ Send Break st Pork: /dev/ttyACMO ~ | 2
b 88 Flush Serial Port Baudrate: 115200 ~
i: © ToggleRTS Data Bits: 8 -
18 © ToggleDTR Parity: None -
19

1 i Send String... Stop Bits: 1 -
19 i i

» ) Send Text/Binary File... i ——y s

19 ) Capture to Text/Binary File » DTR

19 XON

19

19 [ software Supported Flow Control

i: [ Block Keystrokes while Flow is halted
19

18 Initial Line States when Port opens:

19 ©DTRON DTROFF
19

ORTSON RTS Off

Re-Scan Serial Ports.

Cancel oK
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http://freeware.the-meiers.org/
http://freeware.the-meiers.org/
http://freeware.the-meiers.org/
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Untitled_0 *

File Edit Macros  View Remote Window Help

D New B Disconnect ! pisconnect % Clear Data -
- &8 options...
1: B Reset Port
19 0§ Send Break
I B8 Flush Serial Port
13 © ToggleRTS
19 © Toggle DTR
i: D send string...
19 1) Send Text/Binary File... T
1 () .

v

[deytyACMO/ 115200 8-N-1

@TX @RS @DTR @ DD
Connected 00:02:42, 1142/ Obytes
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Die Daten kénnen
dann in Echt-Zeit in
eine Datei
geschrieben werden.
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Auswertung der Daten in einer
Tabellenkalkulation
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4. Serielle Ausgabe in Micropython

Damit die notwendigen Bibliotheken vorhanden und
importierbar sind, macht es Sinn auf ein
vorhandenes Okosystem zu setzen:
https://www.python-online.ch

fortgeschrittenes Bsp.

Der Befehl

print()

gibt prinzipiell auf den
seriellen Monitor aus.

calliope_mini *

bx = magnetometer.get_x()

by = magnetometer.get_y()

bz = magnetometer.get_z()
(bx, by, bz)

sleep( )

Magnetsensor Ausgabe Uber seriellen Monitor
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https://www.tigerjython4kids.ch/index.php?inhalt_links=robotik/navigation.inc.php&inhalt_mitte=robotik/calliope/magnetfeld.inc.php#
https://www.tigerjython4kids.ch/index.php?inhalt_links=robotik/navigation.inc.php&inhalt_mitte=robotik/calliope/magnetfeld.inc.php#
https://www.tigerjython4kids.ch/index.php?inhalt_links=robotik/navigation.inc.php&inhalt_mitte=robotik/calliope/magnetfeld.inc.php#
https://www.tigerjython4kids.ch/index.php?inhalt_links=robotik/navigation.inc.php&inhalt_mitte=robotik/calliope/magnetfeld.inc.php#
https://www.python-online.ch/

